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2_ 4 Roboter- und Cobot-SchweiBsysteme

Roboter- und kollaborative SchweiBsysteme, kombiniert mit AVP-Positionierern und Nahtverfolgung.

B Beschreibung

Die Roboter- und kollaborativen (Cobot-)SchweiBsysteme von
AVP verbinden den Roboter mit unseren eigenen
Positioniergeraten und der Nahtverfolgung, sodass die gesamte
SchweiBaufgabe als ein System geldst wird.

B Merkmale

m Roboter- oder Cobot-SchweiBsystem

m AVP-Positionierer und Drehtische (Seite 30)
m Nahtverfolgungssysteme (Seite 47)

[

Roboterportale und Linearachsen fir groBe Werksttcke
(Seite 28)

B Fotos

s

Roboter aufLinearachse mit zwei Positionierern Cobot-SchweiBstation Layout der Roboterzelle

AVP d.o.0. - www.avp.si « info@avp.si 27



D) WELDING . .
A\'l AUTOMATION H 2 - RoboterschweiBen und SchweiBzellen

2_ 5 Roboterportale und Linearachsen

Portalkonstruktionen flr das RoboterschweiBen

Entwicklung und komplette Fertigung robuster Portalkonstruktionen fur das RoboterschweiBen.
LinearfUhrungen sichern prazise Bewegung auch tber 20 m Verfahrweg; Servomotoren aller drei Achsen
werden Uber die Robotersteuerung gefihrt.

Anwendungen GroBe Werkstiicke und lange Nahte - Roboterverfahrweg Gber 20 m.

el

Portalkonstruktion (26 m Verfahrweg in der X-Achse, 7 m Breite)

B Beschreibung

Wir bieten die Entwicklung und komplette Fertigung robuster
Portalkonstruktionen fur das SchweiBen mit einem Roboter. Diese
Konstruktionen bewegen den SchweiBroboter in drei Achsen Uber eine Flache.
Die Bauweise kann modular sein, was die Montage erleichtert.

Unsere Konstruktion stellt sicher, dass sich die gesamte Struktur mit hoher
Genauigkeit montieren lasst. Zur Struktur gehort in der Regel ein Trager
(Wagen) far die SchweiBstromquelle und die Robotersteuerung. Mit
LinearfUhrungen erreichen wir unabhéngig von der Verfahrlange eine prazise
Bewegung, auch Uber 20 Meter; kiirzere Fahrstrecken sind ebenfalls erhéltlich.
Die Servomotoren aller drei Achsen sind an die Robotersteuerung
angeschlossen und werden von ihr gesteuert.

Roboter und SchweiBstromquelle

B Merkmale

m Lange und Breite individuell fur jeden Auftrag m Vorbereitet fir die Robotermontage (der Roboter wird

m Montiert auf Linearfilhrungen und Lagern hangend montiert)

m Robotersteuerung, SchweiBstromquelle und Drahtvorschub ~ ® Energiekette fir jede Achse - fir alle Kabel und Schlauche

auf dem Portal montiert
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